DJI M4T Webinar



Das Zeitalter des intelligenten Fliegens

Flaggschiff intelligenter, kompakter

Multisensor-Drohnen

DJI Matrice 4T/4E



Intelligente Multisensor-Kompaktdrohne mit Ki

Intelligente Ablaufe mit Ki

Kl-Erkennung von Personen, Fahrzeugen und Booten in Echtzeit
Intelligente Funktionen: FlyTo, POI, Smart Track und Cruise

Beobachtete Ansicht, Linien- und Flachenzeichnung mit LRF

Hervorragend bei schlechten
Lichtverhaltnissen

Verbesserte Hindemisvermeidung in Umgebungen mit schlechten Lichtverhéltnissen
Nachtszenenmodus wird unterstitzt

Ausgestattet mit NIR-Zusatzlicht und Scheinwerfer-Nutzlast

Schneller & sicherer

Schneller Start innerhalb von 15 Sekunden

max. 25 km Ubertragungsreichweite; Verbesserte 4G-Ubertragung;
Unterstlitzung der D-RTK 3 Relaisstation

IANti-GNSS-Interferenz

Verbesserte GNSS- und Vision-Fusion-Positionierung

DJI Matrice 4E/4T

Kristallklare Sicht

Neue 3-fach-Kamera verbessert stufenlosen Zoom und Bildschéarfe
Neue 7-fach-Kamera mit 112-fachem Hybrid-Zoom erfasst Nummernschilder aus 250 m Entfernung
Vordergrundstabilisierung, EIS und elektronische Dunstentfemung

/  Prazises Mapping

Werkseitig kalibrierte Mapping-Kamera fiir MAE
Verzerrungskorrektur 2.0 bringt eine verbesserte Genauigkeit

0,5 s Aufnahmeintervall

3-Direktionale Ortho Capture deckt 2,8 km2in einem einzigen Flug ab
5-Direktionale Oblique Capture Wirkungsgrad um 40 % gesteigert

Verbessertes Zubehor

Gimbal-Following Spotlight beleuchtet Objekte in 100m Entfernung
Echtzeit-Sprachsprecher
Lautsprecher- und Spotlight-Payloads arbeiten zusammen

D-RTK 3 Multifunktionsstation unterstitzt Relay-, Basisstations- und Rover-Modi



15s

Aktualisierung des Startpunkts durch

Sichtpositionierung; Schneller Start

10m/s | ~36km/h

Maximale Aufstiegsgeschwindigkeit!

VS M3E Serie 6m/s, Steigerung um 33%

8m/s | ~29km/h

Maximale Abstiegsgeschwindigkeit?

VS M3E Serie 6m/s, Steigerung um 33 %

Anmerkung:

Matrice 4 Wichtige Spezifikationen

1: N-Modus, Hindernisvermeidung ist als Bremse eingestellt

2: N-Modus, Hindernisvermeidung ist als Bremse eingestellt

3: Die maximale Geschwindigkeit von 21 m/s muss in Gain & Expo Tuning konfiguriert werden.
4. 46 min maximale Vorwartsflugzeit mit gerduscharmen Propellern

21m/s | 75km/h

Maximale Vorwartsfluggeschwindigkeit®

VS M3E Serie 15m/s, Steigerung um 40%

25km(FCC)

O4 Enterprise Transmission

VS M3E Serie 15km, Steigerung um 66%

49 min

Maximale Vorwartsflugzeit

VS M3E+RTK, Steigerung um 6 Minuten*



DJI RC Plus 2 Enterprise Version

O4 Enterprise Ubertragung 4G-gestiitzte Ubertragung

Live-Ansicht Qualitat: 1080p/30fps 4G-gestiitzte Ubertragung

Maximale Download-Geschwindigkeit: 20MB/s Fluggerét 8 Antennensystem

Latenz:130 ms

Max Altitude: 1640ft Not Logged In \: £ 3 > e ) . 7 Stu nden Akku

) ¢ A
Antennen mit hoher Vers ur ;
i | Eingebaute Akkulaufzeit: 3.8 Stunden

FCC: 25km | 15mi Externe Akkulaufzeit: 3.2 Stunden
CE:12km
SRRC: 12km

Bildschirm
SChUtZ klasse 7.02-Zoll LCD touchscreen
IP 54 Maximale Helligkeit: 1400 nits
Betriebstemperatur Tasten
-20°C to50°C | -4°F to 122°F Unterstitzt Tasten

Hintergrundbeleuchtung

: . . . . . . . . . . . (L1-L3 + R1-R3)
Hinweis: RC Plus 2 (Enterprise-Version) ist nicht kompatibel mit M30, M300, M350; Nicht austauschbar mit DJI Agriculture Version RC Plus 2.



Kristallklare Sicht mit mehreren Sensoren

Warmebildkamera __ 3x Mittlere Telekamera

1/1,3 CMOS, 48 MP effektive Pixel

f/2.8, Aquivalentes Format: 70 mm

640 x 512, /1.0, &quivalente Brennweite von 53 mm
UHR Infrarotbild, Bildauflosungen bis 1280 x 1024

Weitwinkel-Kamera

1/1,3 CMOS, 48 MP effektive Pixel

f/1.7, Aquivalentes Format: 24 mm

7x Tele-Kamera

1/1,5 CMOS, 48 MP effektive Pixel

f/2.8, Aquivalentes Format: 168 mm ; 4 -

VS M3T, Erhéhung der Pixelmenge um das 4-fache, \ — J )
\ )

Erh6hung der Zoomfunktion um das 2-fache

Laser Range Finder —— \ — ; e NIR Zusatzlicht

Messbereich: 1800 m | 5905 ft (1 Hz) Sichtfeld: 6°
Messbereichsgenauigkeit: 0,2 + 0,005 X D (m) Reichweite der Beleuchtung: 100 m | 328 ft

DJI Matrice 4T




Erfassen Sie jedes Detail aus der Ferne

< Normal N mode - Manual flight az RCal i B

112x Stufenloser Zoom

+ Unterstutzt stufenlosen Zoom mit RC-Einstellrad

* Unterstutzt R1/R2-Seitentasten fur schnelles Zoomen
zwischen 3x, 7x, 14x, 28x, 56x und 112x

» F&higkeit, Nummernschilder aus 250 m Entfernung zu
sehen | 820 Ful3 entfernt, mit verdoppelter Zoomfunktion

im Vergleich zur vorherigen Generation




Erfassen Sie jedes Detail aus der Ferne

Elektronische Entnebelung

» Verbessern Sie die Bildscharfe in Umgebungen mit Smog
und hoher Luftfeuchtigkeit.
» Bietet niedrige, mittlere und hohe Entnebelungswerte, um

unterschiedlichen Arbeitsumgebungen und Anforderungen

gerecht zu werden.
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Hervorragend geeignet bei schlechten Lichtverhaltnissen

Schwarz-Weif3-Ansicht

Entfernen des IR-Cut-Filters. Unterstlitzt nur die M4T 7x-Kamera.

In Kombination mit NIR-Beleuchtungslicht (M4T) kann es Such- und

Rettungsaufgaben in extrem dunklen Umgebungen durchfiihren
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Verbesserte thermische Leistungsfahigkeit

Hochauflosender Live-View-Modus

+ Bietet eine hervorragende Warmebildqualitat, die sich ideal fur
die Beobachtung thermisch flacher Szenen eignet.
« Empfohlen fir Such- und Rettungseinsatze, Strafverfolgung

und Wildtieriberwachung.

Hinweis: Die Temperaturmessung wird in diesem Modus NICHT

unterstitzt. .
- acyl

S Fre 09:09:4

| High Gain (-20~150) 3

Small measuring range. High °
accuracy I

Low Gain (0~550)

Large measuring range. Low o 1
accuracy =
High-Res !
Able to distinguish subjects

with slight temperature o ’

differences. Temperature
measurement not supported







* FAQ

e Feedback
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ALEXANDER MOHR

UBER MICH

, GeschdaftsfUhrer Copterpro GmbH
, 28 Jahre alt

, Jager seit 2014

, Hubschrauber Berufspilot

, PrUfer fUr A2 FUhrerscheine
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MAVIC 3T

BildUbertragung der Drohne

GPS Koordinaten setzen

nur uber den Punkt

Vermessung von Wildschaden

mit Missionsplanung

Nachtsicht
Beobachtungsansicht

Entnebelungsfunktion

Scheinwerfer

nur Scheinwerfer oder RTK
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MATRICE 4T

BildUbertragung der Drohne

GPS Koordinaten setzen
mit Laser-Enfernungs-Messer & uber den Punkt

Vermessung von Wildschaden

mit Missionsplanung + Live

Nachtsicht
Beobachtungsansicht
Entnebelungsfunktion

Scheinwerfer

Scheinwerfer & RTK in Kombination méglich




Mavic 3T

Matrice 4T
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1')ij"Cop’rer
UBERSICHT DER EINSATZGEBIETE

SO KANN MAN EINE DROHNE SINNVOLL IM REVIER EINSETZEN

WILDSCHADENVERMESSUNG

WILDZAHLUNG FELDERJAGD Q
? ® . HUNDEAUSBILDUNG
: : : ¢
o é
. DRUCKJAGD
KITZRETTUNG .
®
MAISJAGD

*Ganzjahrig Nachsuche, Wildunfalle
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GPS-KOORDINATEN SETZEN
' e i e W

» Exakte Markierung von Kitz- oder

Wildsichtungen

+ Direktes Navigieren der Helfer zu _
5 Neigungsachsen-Endpunkt
festgelegten Positionen mit Hilfe des QR- =~ & e

Codes

« Automatische Speicherung zur spateren
Analyse bei Wildtierzahlungen

« Laser-Entfernungs-Messer ermaglicht es

Markierungspunkte zu setzen

ANWENDUNG: KITZRETTUNG, WILDZAHLUNG, FELDERJAGD



VERMESSUNG

Exakte Erfassung von Wildschdden

und Fldchen

Schnelle Schadensbewertung

UnterstUtzung bei der
Wildschadensprdvention
» Keine Missionsplanung und

Drittanbieter Software mehr ndtig
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NACHTSICHTFUNKTION

« Erméglicht ein sauberes Ansprechen < [ (R nvrocus - Manueter Fug T e [,
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ANWENDUNG: NACHSUCHE, KITZRETTUNG
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« Kann bei Bedarf ein- und
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 Sichtkegel" passt sich an den

Parametern der Kamera an

« Hilft bei lGngeren, manuellen Flugen
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KUNSTLICHE INTELLIGENZ

« Ermoglicht die automatische Erkennung

« von Personen, Autos und Booten

« Offene Schnittstelle fUr weitere KlI-
Programmierung

« Mit genugen Datensdtzen ist auch eine
automatische Wildtiererkennung denkbar

« Automatisches (wieder)erkennen und

unterscheiden von Tieren




ENTNEBELUNG

R
N-Modus - Manueller Flug a0 FCal 1355y
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« Bessere Sicht bei Nebel
ISO F Verschiuss EV AE .. S LN @cvl
140 50 { AU )ff 10180

» Dieser fritt hdufig in den fruhen
Morgenstunden der Kitzrettung auf =

» Verschiedene Einstellungen je nach 5 =
Dichte des Nebels " o

» UnterstUtzung bei Einsdtzen in Moor- und Q .
Sumpfgebieten .R :
[ER



SCHEINWERFER

Ernohte Sichtbarkeit bei nachtlichen

Einsatzen

Erlaubt gezieltes Anleuchten von Wild

Kann in Kombination mit der

Nachtsichtfunktion eingesetzt werden

Ermoglicht klares Ansprechen von
Wild auch bei schlechten

Lichtverhdltnissen
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THERMAL IMAGING/ INSPECTION MODE

DT
< Normal N-Modus - Manueller Flug an FCal (W%,
14 Modus @cvi

« HOherer Kontrast im Warmebild 0
S Normal MOde - m— .20 ~ 150 ST FFC 01.90:00

» erleichtert die Detektion von
Wildtieren
 Individuelle Anpassung der

Parameter

ANWENDUNG: JAGD, KITZRETTUNG, WILDTIERZAHLUNG, ASP-SUCHE



VOR- & NACHTEILE

 Mehr Informationen Uber das * Missbrauch der Technik ist
Wild, die sinnvoll genutzt werden maoglich
konnen

» Wild wird aufgemudet durch
« Mehr Ruhe im Bestand durch falsches Flugverhalten
fliegen statt fahren
« Drohnen werden zur Steigerung
» Krankes Wild wird schneller des Jagderfolgs genutzt
gefunden

e Hund & HundefUhrer werden
geschutzt



MEIN BUCH

DROHNEN BEI DER JAGD

Dort werden diese
gesamten Themen
behandelt

Wir modchten als Handler
den verantwortungsvollen

Einsafz vermitteln

%Cop’rer

Jeder entscheidet selbst,
wie weit er gehen mochte

Das Buch findeft ihr unter:


http://www.drohnenbeiderjagd.de/

FRAGERUNDE
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